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TAROT ZYX 3 AXIS GYRO 
 

�����	
ก�
�������������� 3 �ก� Flybarless ZYX ��������������� �!
�"# TAROT ����$�
���"%ก���&'�()��*)��
�+$����,�-)���.�/��" 200-700 �'�������0����� Swashplate 90, 120, 135 �'� 140 )
1� �)ก��ก��+��##�
�����2
�$�
���3��ก���4)������+
,�"�'�������0�ก��������0
��5������� ก��*�"*�+
�$��"%
3�#�'��$����6��"%7� 10 ���� 

ZYX �*��#�����ก�������% 2 �,�"�"#�����2�����ก8!%�����*%���29
�-))�
�  ���� ZYX ���� 3 �ก���*���'-)ก�$�,���
ก��*�+
(3��"#��ก��������2�����*3
(3� Swashplate �'� Rudder �4)���� �$�7,%��ก����"%�����ก��:�)���3�������7�/)

�&'�()��*)����� Flybarless 

ZYX ������������ 3 �ก���������������� �!
7
% MEMS *����)������2�)
���ก����� )�ก�1����'��%�#�'���ก���
�����2(��(0��&'�()��*)���"%)#3�
��3�#$� ���	
ก�
���� ������������� 7�ก��,�0� '�ก*��)#3�
��"��6��'�����2�#���  
�&'�()��*)�����"�$��0"�"#��3*%)
/#����-�)��ก�� '�ก 

Specification 

• Dimensions: 37.2mm * 25.2mm * 13mm 

• Weight: 9.8g 

• Operating voltage: DC 3.5V-9V 

• Operation current drain: 60mA 

• Operating temperature: -15C-65C 

• Maximal angular velocity: 800 degrees/sec 

• Tail servo: 1.52Ms Analog, 1.52Ms Digital, 760Us Digital, 960Us Digital Servo 

• Cyclic servo: 1.52Ms Analog, 1.52Ms Digital Servo 

• Radio: PPM, PCM, 2.4G 

• Multi-Blade Rotor Head Supporting 

Connection 

 
����������	�
��
������ CH4 �������������	�
��
 cyclic ��� CH1, CH2, CH3 ����
������� Swashplate 
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������ LED 

Red Gyro )#!37��,�" Head-lock 

Blue Gyro )#!37��,�" Normal 

Red, Yellow �'� Blue Gyro ()#��<<�:���#0 

Blue, Yellow �'� Red ก�� ���
 �%)�ก�� 

Gyro *�+
(3������*%� �$�(3� Heli/Gyro �'��*�=ก,�
)#!37�*$��,�3
ก9�
ก'�
��,�3�
ก��*�+

(3������*%� 

Red ก�� ��� �ก�"(���8�" '�"7�*)������*%� *%)
�����*%� Gyro 7,�3 
Gyro Mounting 

• ����(���*�"*�+
7�*$��,�3
������#�49�
*�+
>�กก��� '�,'�ก�'�,3�
��ก�(�-�)
#�*��'�)0�ก�:����.�)-�� ? 

• *�"*�+
����7�*$��,�3
���������#��"#7
%�)
�+$��)
"%����"��#�(���'/)
����)#3�
,'�� ? � -�)'"ก����������-)�83����

��#�(���' �'���37,%*��2�
 Gyro ���8���3��)-�� ? /)
�&'�()��*)�� 

ก�
�� ��!�"#�$��%�����
�&''(�)�*�'�����#*� 2-3mm. 

 
�� ��!�"#�$��%�����
��#� )����
����ก�
���#������#�+� )�*�,�#�'�����#*� 2-3 ����
�ก"�,�#��� ���� *�# 

 

• �� 3 �!����7,%�'-)ก7�ก��*�"*�+
���� (����*%)
ก��ก��*�+
(3�7�*)�2�"��) 

 



~ 3 ~ 

 

By http://msglive.org 

 

Installation of servo horns and linkages 

• *%)
��37��3�
�+��3�� Main rotor, Swashplate �'�7� �",�
*�"*�+
)#3�
2!ก*%)
 �0ก�3�������2�('-�)�����"%)#3�
����-�� 
�'��4)�����0ก*��*�"*�+
)#3�
����(
�/6
��
 

• '�+
(��4)���� Cyclic ����$�7,%��#�,3�
��ก�0"ก9�
ก'�
��#�
�)''�+
(� 12.5 – 13 ��. (/��" 250 – 450), 14 – 14.5 ��. 
(/��" 500), 14.5 – 15 ��. (/��" 600 /9+���) 

 

• �$�,����4)����,�
(������#�,3�
 4.5 ��. (/��" 250), 7.5 – 10 ��. (/��" 450, 500), 13.5 – 15 ��. (/��" 600 /9+�
��) 

 

• *�"*�+
�4)����,�

���(��� ����*$��,�3
7,%*�+
>�กก��'�+
(��
-�)��#
 ��ก��+�*�+
(3���#�,3�
��,�3�
,�
7,%��5" �� 8 )
1�� -�)

"�
#��
��"/)
7� �",'�ก�"#ก���������'�+
(� 

 
ก�
��!�%��
��-. (Transmitter configuration) 

��5"���#0�(�-�)
�3
�'���%�
�,�"�&'�()��*)��7,�3 *�+
(3� trim �'� sub-trim �0ก
3)
7,%���� 0 (1!�#�) �'-)ก������ 
Swashplate ������� Non-Mixing �,�" (Futaba, H1, JR ���� 1-S) 7��(�-�)
�3
 *%)
��37��3��0ก�	
ก�
�������ก��#�/%)
ก�� 
Mixing Swashplate �'�,�
2!ก�5"7
%
�� �'�#�
��3*%)
���� Pitch-Curve 7�*)���+ 49�
#�
(
������%�*�
 

ก�
��*��+���#+
�"" (Enter the system menu) 

• ��5"���#0�(�-�)
�3
 

• �
-�)�*3) Gyro ������(�-�)
���  
• �'-�)��*�=ก aileron ��4%�#�0",�-)/���0" 

• ��5"���/%� Gyro 

• ()#��ก������ 3 LED ก�� ����'��ก�� �'-�)��*�=ก��*�
ก'�
 /:���+�/%��!3*���'-)ก���� 

• ก"�0D� SET ��#�
��#ก����ก (/:� LED ก�� ���ก���'-�)��*�=ก����3��8'7" ?) 



~ 4 ~ 

 

By http://msglive.org 

 

2%���3�����2�/%��!3���!����7,%*����)�ก��*�+
(3� EndPoint �'� Dual rate ����(�-�)
�3
 

• ก����'��#���'
(3� ����9ก(3� �'��'-)ก��#ก��2�"�� 

�'-�)��*�=ก Aileron ��4%�#,�-)/��� -�)��'��#�(3� �'�ก"�0D� SET ������9ก(3��'��'-�)�����#ก��2�"�� 

• 3 LED ก�� ���*3)��-�)
: �'-�)���#�
��#ก��7,�3 �$����/)
ก��ก�� �������"
29
'$�"�����/)
��#ก�� 

3 LED ก
�/
�"
/
*��ก�# 


�-ก�
 %0��1�"�- 

1 (��+
 *�"*�+
��1��
���� ���,'-)
 ก�� ��� 1 (��+
 (default) 

 

���,'-)
 ก�� ��� 2 (��+
 

 

���,'-)
 ก�� ��� 3 (��+
 

 
2 (��+
 �'-)กก'03�ก��

ก$�,�"(3� 
���,'-)
 ก�� ��� 1 (��+
 

ก'03���� 1 �,�" F3C �$�,���8!%�����*%� 2%��&'�()��*)����3�"%)#!37���� "� ,�-)�4)��
��,�

%� ,�
ก��"�ก (���'-)ก*���'-)ก��+"%�#�
3�ก�� 

���,'-)
 ก�� ��� 2 (��+
 

ก'03���� 2 �$�,����'3��,�" 3D 

3 (��+
 
��"�4)���� ก3)�������'-)ก
��"/)
�4)����*%)
��3�
-�)�*3)�4)�����/%�ก������ ��>���+��4)����
�'�����)���"%���(������#,�# 

���,'-)
 ก�� ��� 1 (��+
 �4)����#ก ���'��4)����,�
���� 1520us Analog 
(default) 

���,'-)
 ก�� ��� 2 (��+
 �4)����,�
���� 1520us Digital #ก ������ 1520us 

Analog 

���,'-)
 ก�� ��� 3 (��+
 �4)����,�
�'�#ก ������ 1520us Digital 

���,'-)
 ก�� ��� 4 (��+
 �4)����,�
���� 760us Digital #ก ������ 1520us 

Analog 

���,'-)
 ก�� ��� 5 (��+
 �4)����,�
���� 760us Digital #ก ������ 1520us 

Digital 

���,'-)
 ก�� ��� 6 (��+
 �4)����,�
���� 960us Digital #ก ������ 1520us 

Digital 
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4 (��+
 
��" Swashplate ���,'-)
 ก�� ��� 1 (��+
 ���8���
�
ก' 

���,'-)
 ก�� ��� 2 (��+
 CCPM 120 )
1� (default) 

���,'-)
 ก�� ��� 3 (��+
 CCPM 135 )
1� 

���,'-)
 ก�� ��� 4 (��+
 CCPM 140 )
1� 

���,'-)
 ก�� ��� 5 (��+
 CCPM 90 )
1� 

5 (��+
 ก��� ������������� 
ก��,�0� 

���,'-)
 ก�� ��� 1 (��+
 � ���(3� 

���.� ก�� ��� 1 (��+
 '"(3� 

��#ก����+����ก��ก$�,�"��1��
ก���)�#
/)
 Swashplate 49�
(0:�����2
ก$�,�"��1��
/)
 Swashplate  ��1��
/)
(���'�"�)�#
������*������/6�
��1 �,�-)�����ก��2-)�&'�()��*)��7��-)�'�,�0�������)� ? �ก�,'�ก 90 )
1� 
*����)���1��
ก���)�#
/)
 Swashplate 7,%��ก����กG���1��
7,%2!ก*%)
�$�
�(�-�)
,��#ก��� ������������� ก��,�0� 2%������7���1��
*�
ก��/%��7,%�$�
ก��ก'��(3� 

2%�ก��*�+
(3���3���6���#7� 40 ������ Swashplate ������"��2�"�� *%)
ก"�0D� 
SET 6 (��+
29
��ก'������#ก����+)�ก(��+
 (���������#ก���0"�%�#/)
ก��*�+
(3� (0:
��*%)
*�+
(3�)-�� ? 7,%���6�ก3)���#ก����+) 

6 (��+
 �����*%�/%)�!'7,�3 �'-�)��*�=ก Aileron /���'�4%�#��6� ? ,'�# ? (��+
��ก�3� LED ���.�ก�� ���
)#3�
��"��6� (3�*3�
 ? /)
*���'-)ก������2!ก���46*ก'��������(3����*�"*�+
����ก
��

�� 

��*��+���#+��!�%�� (Enter setup menu) 

• ��5"���#0�(�-�)
�3
 

• �
-�)�*3)����ก���(�-�)
��� 

• �
-�)�*3)�4)����ก������ (#�
��3*%)
7�3)����/%�ก���4)����) 
• *3)���/%����� �'��'-�)��*�=ก rudder ��4%�#�0",�-)/���0"(%�
��%�)��ก������ LED 3 "�
��ก�� ��� 

• �'-�)��*�=ก��%*�
ก'�
 /:���+�����/%��!3*���'-)ก*�+
(3� ก"�0D� SET ����#ก����ก 

 

2%���3�����2�/%��!3���!*�+
(3��"% *����)�ก��*�+
(3� EndPoint �'� Dual Rate ����(�-�)
�3
 

• ก����'��#�(3� ����9ก(3��'�����#ก��2�"�� 

�'-�)��*�=ก aileron ��4%�#,�-)/��� -�)��'��#�'$�"��/)
(3�7���#ก�� �'-�)��*�=ก rudder ��4%�#,�-)/��� -�)��'��#���'
(3� 
ก"�0D� Set � -�)����9ก(3��'�����#ก��2�"�� (��-�) LED ก�� ��� ก���('-�)�#%�#�*�=ก����3��8'7" ?) 
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• �2��� LED 

3 LED ก�� ��� �%)�ก�����'������#ก��7,�3 �$����ก��ก�� ���������*��'$�"�����/)
��#ก�� 

7���#ก�� 1, 3, 4, 5, 6, LED ���,'-)
��ก�� �����6�,��#29
ก��� ���(3�/9+� LED ���.�ก�� �����6�,��#29
ก��'"(3� �0ก ? 
ก��ก�� ���,��#29
ก����'��#���'
(3���)�ก,�9�
 

3 LED ก
�/
�"
/
*��ก�# 


�-ก�
 %0��1�"�- 

1 (��+
 *�+
 gain ���� �'-�)��*�=ก aileron ��4%�#,�-)/���'-)ก�ก� �'-�)��*�=ก rudder ��'��#���'
(3� 
gain ��,�3�
 10 – 125 

���"
 ก�� ��� 1 (��+
 tail gain (default F3C = 70, 3D = 100) 

���"
 ก�� ��� 2 (��+
 roll gain (ก��,�0�) (default F3C = 40, 3D = 40) 

���"
 ก�� ��� 3 (��+
 pitch gain (default F3C = 40, 3D = 40) 

2 (��+
 ก'��(3� Servo �'-�)��*�=ก aileron 4%�#,�-)/���'-)ก 1 7� 4 �4)���� �'-�)��*�=ก rudder 4%�#,�-)/��
��'��#�(3�/)
�4)���� 

���,'-)
 ก�� ��� 1 (��+
 = � ���(3� 

���.� ก�� ��� 1 (��+
 = '"(3� 

�'-�)��*�=ก#ก ���'�*����)��3� Swashplate ����"��ก���'-�)�/9+��'�'
������
)#3�
���$����) 2%���3�
3���+���������<<�:/)
 CH1, CH2, CH3 

���"
 ก�� ��� 1 (��+
 = CH1 (default '"(3�) 
���"
 ก�� ��� 2 (��+
 = CH2 (default � ���(3�) 
���"
 ก�� ��� 3 (��+
 = CH3 (default � ���(3�) 
���"
 ก�� ��� 4 (��+
 = CH4 (default '"(3�) 

3 (��+
 Servo trim �'-�)��*�=ก aileron 4%�#,�-)/���'-)ก 1 7� 4 �4)���� �'-�)��*�=ก rudder 4%�#,�-)/��
��'��#�(3� 

�*�=ก#ก ��*$��,�3
*�
ก'�
 ����(3�
3)
 CH1, CH2, CH3 �'�7�3)�����4)����7�
*$��,�3
���*�+
>�กก��'�+
 (default = 0 ��(3� -125 – 125) 

���"
 ก�� ��� 1 (��+
 = CH1 

���"
 ก�� ��� 2 (��+
 = CH2 

���"
 ก�� ��� 3 (��+
 = CH3 

���"
 ก�� ��� 4 (��+
 = CH4 

4 (��+
 Servo limit �'-�)��*�=ก aileron 4%�#,�-)/���'-)ก 1 7� 4 �4)���� �'-�)��*�=ก rudder 4%�#,�-)/��
��'��#�(3� 

��(3���,�3�
 20 – 125 

���"
 ก�� ��� 1 (��+
 ��1��
 A /)
�4)����,�
 (default = 70) 

���"
 ก�� ��� 2 (��+
 ��1��
 B /)
�4)����,�
 (default = 70) 

���"
 ก�� ��� 3 (��+
 (3�ก���)�#
,�0�/)
 Swashplate (default = 80) 

���"
 ก�� ��� 4 (��+
 (3� ��/)
 Swashplate (default = 80) 
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5 (��+
 ��1��
 Gyro �'-�)��*�=ก rudder 4%�#,�-)/����'��#�(3� 

���,'-)
 ก�� ��� 1 (��+
 = � ���(3� 

���.� ก�� ��� 1 (��+
 = '"(3� 

���"
 ก�� ��� 1 (��+
 �ก�,���, (yaw axis) (default = � ���(3�) 

���"
 ก�� ��� 2 (��+
 �ก�ก��,�0� (roll axis) (default = � ���(3�) 
���"
 ก�� ��� 3 (��+
 �ก� �� (pitch axis) (default = � ���(3�) 
���-���.: 
))ก��ก�,�"ก��*�"*�+
� -�)*����)���1��
7,%��37��3���1��
2!ก*%)
 ��>���+� �
... 

6 (��+
 
3�
 �� 
(Collective pitch 

range) 

�'-�)��*�=ก rudder 4%�#,�-)/����'��#�(3� 

(default = 60, ��(3���,�3�
 -125 – 125) 

�����27
%�	
ก�
��� Servo travel *�+
(3��"#����"% ��������27,%8'�
3��"�#�ก�� 

7 (��+
 *�+
(3� ��7�,�
 
(Compensation 

of pitch to tail) 

�'-�)��*�=ก rudder 4%�#,�-)/����'��#�(3� 

(default = 0, ��(3���,�3�
 -40 – 40) 

�'-�)��*�=ก#ก ��/9+��'�'
� -�)*����)�(3��'���1��
/)
ก����5"7�
"�
# 
�

2��"ก��#ก�
"�#����-
�
ก 

• *�"ก���
-�)�*3)��J"ก���)�*)�� 
• �3�#���/%��(�-�)
�3
�'��&'�()��*)�� 
• �'-�)��0ก�*�=ก� -�)*����)���1��
/)
�4)���� 

• #ก�&'�()��*)��/9+��'�,�0� *����)���1��
ก��
"�
#,�-)ก���ก%��1��
/)
���� 

• �/%��!3���!���� *����)���1��
ก��� ������������� ก��,�0�)�ก(��+
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�

2��"���������-
"�# 

• *����)���*�*)���/)
�(�-�)
�3
�'��(�-�)
���7,%��37��3���� �#
 )*3)����#���� 

• *����)��3������$�
��)#3�
2!ก*%)
 

• *����)��3�������ก��
"�
#7���1��
���2!ก*%)
 

• *����)��3������$�
��)#!37��,�"���*%)
ก�� 

• *����)��3�����*�"*�+
���83��)
)#!37���� "� 
• *����)��3���#������3�"%*�"*3)ก������/)
�&'�()��*)�� 
�3��� 

• ������#�-���

 �
4
 

*����)�7,%��37��3��&'�()��*)��)#!37���� "� � '���3("
) ��ก����������-)�*�$� ��37��3� tail rotor pushrod *�
 

'"(3�(�����/)
��������(�-�)
�3
��ก�����
29
 15% (JR = 57%) 

�'-)ก(3�7�ก'03���� 1 (F3C Mode) 7����!���� 

• �$��%�����
��ก
���""�.�� 

*����)�7,%��37��3��&'�()��*)��)#!37���� "� � '���3("
) ��ก����������-)�*�$� 

ก��7
%)0�ก�:��.)
ก���'��83�*�"*�+
2!ก*%)
���!�:� 
'"(3� gain 7����� 

• &������
5%
"%.�ก�
��.#& * 
*����)�ก��*�+
(3���1��
7����� 

*����)�ก��
"�
#��1��
/)
���� 

�'-�)��0ก�*�=ก� -�)*����)���1��
/)
�4)���� 

• ��.#)#��6����*��������#����, drift 

��-�)�3�#���/%��(�-�)
 ����*%)
ก����'�,'�#������7�ก�������*%� ��,�3�
��+*��'$�*%)
��32!ก�('-�)�#%�# �*�=ก Aileron 

Elevator �'� Rudder *%)
)#!3*�
ก'�
 LED ���"
 �,'-)
 �.���ก�� ���*3)��-�)
 ��-�)ก�������*%����6� �4)����,�#���'-�)�
����
/���'�4%�#� -�),�*$��,�3
 �'-�)�����4���,�3�
 Normal Mode �'� Head-Lock Mode ,'�# ? (��+
 ������
�����*%�)�ก(��+
 

• LED ��� �ก
�/
�" 

��/%)8�" '�"7�ก�������*%� 7,%���������7,�3 ��3�('-�)�#%�#*��'$��'��*�=ก Aileron Elevator �'� Rudder *%)
)#!3*�
ก'�
 

• �$��%�����
���.#��
�-���

 �
4
&����5�-
 

�/%��!3���!���� *����)���1��
ก��,�0�)�ก(��+
 


